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Generation II
Stealth Series PS Series In-Line Gearheads
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PS Series In-Line Gearheads

Radial Pr*
Axial

Radial Pr*
Axial

Radial Pr*
Axial
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Generation II
Stealth Series PS Series In-Line Gearheads
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PS Series In-Line Gearheads
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Generation II
Stealth Series PX Series In-Line Gearheads
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PX Series In-Line Gearheads
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Generation II
Stealth Series PX Series In-Line Gearheads

寸法表
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PX Series In-Line Gearheads
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Generation II
Stealth Series RS Series Right-Angle Gearheads

RS Gen II 仕様 

出力軸定格許容トルク 1)

出力軸最大許容加速トルク
2)

 

Nm

9)



13

RS Series Right-Angle Gearheads

Radial Pr*
Axial

Radial Pr*
Axial
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Generation II
Stealth Series RS Series Right-Angle Gearheads

U



15

RS Series Right-Angle Gearheads
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Generation II
Stealth Series RX Series Right-Angle Gearheads

RX Gen II 仕様
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RX Series Right-Angle Gearheads

Radial Pr*
Axial

RX90 / RX34

Radial Pr*
Axial

Radial Pr*
Axial
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Generation II
Stealth Series RX Series Right-Angle Gearheads

I
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RX Series Right-Angle Gearheads
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Generation II
Stealth Series Sizing/Selection
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Sizing/Selection

1) 負荷定数
加速時間(tacc)
定速回転時間(tcont)
減速時間(tdec)
停止時間(tdwel)
加速トルク(Tacc)
連続トルク(Tcont)
減速トルク(Tdec)
定速回転数(Ncont)

2) デュ－ティ比
デュ－ティ比 = tacc+tcont+tdec/(tacc+tcont+tdec+tdwel)×100％

負荷係数　K

10-15  15-20  20-25  25-30  30-35  35-40  40-45  45-50

    1.0      1.0      0.94      0.88     0.81    0.76    0.71     0.66

     1.0     0.95    0.89      0.84     0.79    0.75    0.70     0.66

Tacc , %

0<Tcont /Tacc<0.25

0.25<Tcont /Tacc<0.5

3) 断続的なデュ－ティ比の場合：
加速時間比を算出 Tacc％ of (Tacc+Tcont+Tdec) : 
Tacc/(Tacc+Tcont+Tdec)×100%
駆動時間比は: Tcont/Tacc
負荷係数Kは以下の表から選択のこと

Nmax< Nmax r /i     i：減速比

4) 連続したデュ－ティ比の場合： 
Tnom<Tnom r
Nnom<Nnom/i

5) 緊急停止時のトルク値を確認

6) 出力軸にかかるラジアル、アキシャル負荷を確認

ttotal

tacc

Tacc

tcont

Tcont

tdec

Tdec

tdwel

Ncont

Gen Ⅱギアヘッド選定法
以下の計算方法にて減速機の簡易選定を行うことが出来ます。 （Parker Bayside事業所の作成による）

Nmax r : 最高入力回転数

以上の条件が成立しない場合は再選定

出力軸許容トルク Term r を超えないことを確認

出力軸荷重が Pa max Pr max を超えないことを確認

デュ－ティ比が60%未満の場合、そして (tacc+tcont+tdec)が20分未満の場合、
動作は断続的な動作とする。
もしデューティ比が60% 以上の場合、または (tacc+tcont+tdec)が20分以上の場合、
動作は連続しているものとする。

使用する加速／減速トルクと定格加速トルクと比較

Tacc r : 出力軸最大許容加速トルク
     Tacc< Tacc r × K , 左の条件が成立しない場合は再選定
最大使用回転数と最高入力回転数を比較 
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375 ～ 575

665 ～ 2535

1040 ～ 4270

ラジアル
負荷(N)
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